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Specyfikacja ogélna nr S-00
Wymagania ogolne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef & wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru
rob6t budowlanych dla zadania: Budowa stacji uzdata wody w miejscowdei Skrzynki.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stanowi obgmijaca podstaw opracowania szczego6towej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@agy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w fxere
1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmuymagania ogéine, wspélne dla robétetiagh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

e S-01 - Technologia stacji uzdatniania wody, ingt@aanitarne wewgtrzne, rurocigi zewrgtrzne.
1.4. Okredlenia podstawowe.
Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naléy rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obg@ujacymi przepisami, stanowgy urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdaroé&oliczndici zachodzcych w toku wykonywania robét,
1.4.2.inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danymontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwnoa), odpowiedzialna za nadzorowanie robot
i administrowanie kontraktem,

1.4.3.kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.4 ksiazka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika Projektu,

1.4.5.laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptewanez Zamawiagego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigorob zwazanych z ocenjakasci materiatéw oraz robat,

1.4.6.materiaty - wszelkie tworzywa niegthne do wykonania robét, zgodne z dokumentpopjektowvy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera,

1.4.7.projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagi@aca autorem dokumentacji projektowej,
1.4.8.przetargowa dokumentacja projektowa ¢é¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot,

1.4.9.48lepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania,

1.4.10.teren budowy - teren udepniony przez zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twageze czs¢ terenu budowy,

1.4.11.zadanie budowlane - € przeds¢wziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych furteghniczno-aytkowych. Zadanie
moze polegé na wykonywaniu rob6t zwkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli
lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kavykonywanych robét, bezpiearswo wszelkich czynnii

na terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektova, SST i
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.



1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&awykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnynmadministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne
punktow gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennik bug@raz dwa egzemplarze dokumentacji projektowaya d
komplety SST. Na Wpykonawcy spoczywa odpowiedzigin@a ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdzkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowaebzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpadanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwatriiajpcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego: wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy: wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kio¥Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodndé robdt z dokumentaci projektowsa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkaye&kumenty przekazane przez Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania ok§lene w chéby jednym z nich §
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmlentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohowe kolejndé¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdlnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihilnzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na gimie s wazniejsze od wymiardw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane rghiotlostarczone materiatyetla zgodne z dokumentagj
projektows i SST. Dane okidone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartici docelowe, od
ktérych dopuszczalney®odchylenia w ramach olkdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntow
budowli musz wykazywa zgodnd¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektovy lub SST i
wplynie to na niezadowalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostamasipione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych ¢, pouchem”).

Wykonawca jest zobowazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktwa az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiytnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaikem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. \léznasci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacii
ruchu powinien b§ aktualizowany przez Wykonawoa bieaco. Kazda zmiana. W stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu wymaga#razowego ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqgayv ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stad@uwki widocznéci w dziea i w nocy tych
zapor i znakdw, dla ktdrych jest to nieodzowne zglgddw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgje keda akceptowane przez dyniera/Kierownika
projektu. Fakt przyspienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.




Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawcst pobowizany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktudo zakaéczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia zabezpieczaje, w tym:

ogrodzenia, p@cze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcémszelkie innesrodki niezledne do
ochrony robét, wygody spoteczéw i innych.
W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w spos6b uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy erénu budowy
przeznaczone dla pojazdéw i maszyn praoygh przy realizacji robét, Wykonawca odpowiedninakuje w
spos6b uzgodniony z Zgnierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeernw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tr&¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét. Koszt zabezmea terenu budowy nie podlega dunej zaptacie i przyjmuje
sie, ze jest whczony w cen umowrs.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania rob6t Wykonawcaztizie:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

- podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie uniké uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub whlasnéi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nasgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgd na:

- lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, wykopéndg dojazdowych,

- ¢$rodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyclapyi lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniacholiych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszymach
pojazdach. Materialy tatwopalneda skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosgpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktdre w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie og¢géniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaipadowe #yte do robot bda
miaty aprobat technicza wydary przez uprawnios jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow seodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azaidiczeniu rob6t ich szkodlivég
zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaij tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzymézgod; na wycie tych
materiatow od wiciwych organéw administracji patwowe;.

Jeeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sgecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatne;j.



Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za wadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaeych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawi@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zape
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzegehrinstalacii i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgza robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomizyniera i zainteresowane wladze oragzddie z nimi
wspoOtpracowat dostarczgy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkma instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonychprzez Zamawiagego. Jeéeli teren
budowy przylega do terendw z zabudowieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposob
powodujcy minimalne niedogoddoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej vasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco o wszystkich umowach zawartych pedidy Wykonawg a
wihascicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wkaskaoi i drog wewrtrznych.

Jednake, ani Irzynier/Kierownik projektu ani zamawigy nie kedzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile
nie keda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacinkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obagizen osi pojazdow.

Wykonawca stosowasie bgdzie do ustawowych ograniazenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulizie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mée
polect, aby pojazdy nie spenigie tych warunkdw zostaly usgté z terenu budowy. Pojazdy i tadunki
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcacdizie odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiyiniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecazestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawceadbie przestrzegaprzepiséw dotyccych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegolsoi Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda #apewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajeesize wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremob6t i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét
od daty rozpooxia do daty zakeczenia robot do wydania potwierdzenia z@kaenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawcagdizie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa jejb elementy bylty w
zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien rozpoaz
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovaz or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg & jakikolwiek spos6b zwizane z robotami i dulzie w pehi
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwadczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedga praw patentowych i dulzie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urmdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposohgty bedzie
informowa’ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty.



Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbioréw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaeonkretne normy i przepisy, ktére spetia
maja materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyata norm i przepiséw o ile w warunkach kontraki@ n
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane moiimprzepisy § paistwowe lub odnosgz sig do
konkretnego kraju lub regionu, mpdy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaamjrowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez kgniera/Kierownika projektu.

Rdznice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawg i przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremilowy leda uwazane za wlasndé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@m i Wykonawa ustali wydhizenie czasu
wykonywania robot i/lub wysokd kwoty, o ktén nalezy zwickszy¢ cere kontraktova.

2. MATERIALY .
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kawgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegO6towe informacje dotygz proponowanegadrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiednigéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegrédia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badw celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposéb agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wig&cicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez Zamawvdieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijzrodia.
Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac zawierajica raporty
z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metqd wydobycia i selekciji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admaftpaistwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materialéw z
jakiegokolwiekzrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytwydobycia materiatow, dzigawy i inne
jakie okaa si¢ potrzebne w zvazku z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadklad czasowo ztg z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskanidematéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuligywacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopé terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy ¢ba wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad awdpdnio do wymaga
umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdzie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhsgne w dokumentach umowy. Eksploatagjédet
materiatéw kdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.



Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione
w miejscu wskazanym przez Zyniera/Kierownika projektu. Zeli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na @ycie tych materiatéw do innych roboét,znfe dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatléw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje
na wlasne ryzyka, liee sk z jego nie przyciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigujozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie mym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu
nie maze byt pdézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mstedo czasu gdydala one uyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaldjs gakos¢ i wtasciwosci i bylty dostpne do kontroli
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skladnia materiatdw dula zlokalizowane w olgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych zyhierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem wejstach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow.

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibbR materiatdw mog byc¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli kedzie podstaw akceptaciji okrdonej partii
materiatow pod wzgdem jakdci. W przypadku, gdy lynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat
inspekcg wytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicn wspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatow przeznaczonych do realizadjit,

Jezeli produkcja odbywa ei w miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdaenia inspekcji badaw tych miejscach.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spg, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Spet uzywany do robét powinien ltyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii
robét, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefalv takich dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania. Wykonawca  dostarczy zimierowi/Kierownikowi  projektu  kopie  dokumentow
potwierdzajcych dopuszczenie spitm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduinazliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybadru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sgpprzmaszyny, urgdzenia i nargdzia nie
gwarantujce zachowania warunkéw umowy, zostqmzez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robot.



4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takicdtodkdw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkdw transportu dilzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachzyimiera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdglabspetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow &ai annych parametréw technicznycBrodki transportu nie
spetniajce tych warunkdéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, ctazgodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektu organizacji rob6t opracowanyaeprWykonawe oraz poleceniami kyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stos@uvasetody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyceemi planie i wyznaczenie wysad@ wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pimie przez layniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamisungte przez Wykonawge
na whasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladngt.

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéiot
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow$wliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywaae na rozwzam kweste. Polecenia
Inzyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytyoniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakeéci.

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Iayniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jak&i. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgi¢, zamierzony sposéb
wykonywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét amdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakd bedzie zawieré:

a) czs$¢ 0golm opisupca:

- organizag wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposO6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i pgofowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkae terminowd¢ wykonania poszczeg6inych elementow robét,

- system (sposab i procedlproponowanej kontroli i sterowania jalt wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badag,



- sposo6b oraz foremgromadzenia wynikéw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehrnologicznym,
proponowany sposob i forprzekazywania tych informaciji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegoblow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ukdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz wyposzeniem w -
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatdow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedith wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie -
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegdblnych elementéw robat,

- sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezldne do pobierania probek i badanateriatow oraz robét. Przed zatwierdzeniem system
kontroli Inzynier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj. Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i
badania materialéw oraz robot zestotliwoicia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow&ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést
konieczny, aby zapewhivykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogp do
pomieszczé laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Aynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgmoicciach dotycacych uradzea laboratoryjnych,
sprztu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelungdiod badawczych. deli niedocigniecia te leda tak
powazne, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie
do robot badanych materiatéw i dépije do wycia dopiero wtedy, gdy niedeginigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostan usunite i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkdych materialtdw. Wszystkie koszty
Zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem lagateriatébw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecas stosowanie statystycznych metod pobierania prébpartych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu
prébek.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaedizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg
usunkte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosgtypokrywa Zamawiagy. Pojemniki do pobierania
prébek leda dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez hyniera/Kierownika projektu. Prébki
dostarczone przez Wykonagvedo badé wykonywanych przez lkyniera keda odpowiednio opisane i
oznakowane, w spos6b zaakceptowany przemiara/Kierownika projektu.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryeda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmu jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowszna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi hyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.wBtonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistewv
pismie ich wyniki do akceptacji kiyniera/Kierownika projektu.



6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wigami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaio

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokorgmva kontroli, pobierania probek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwana,wykonawca i producent materialtdbw powinien mu
udzielic niezkednej pomocy. laynier/Kierownik projektu, dokondg weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagycbedzie ocenid zgodnd¢ materiatébw i robot z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw badawtasnych badakontrolnych jak i wynikdw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatéw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatéw i
robét z dokumentagj projektova i SST. Mae zlecé, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych batlaniezalenemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz etaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polsky Norma, lub
- aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtamiskiej Normy, jeeli nie g objete

certyfikacp okreslonag w pkt. 1 i ktére spetigjwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kgdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugsposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek matety, ktore nie spetniajtych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowiazujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy diic& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtha@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eda dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu robdt, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyecbzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz atdaska stubowego. Zapisy d0la czytelne, dokonane trwat
technily, w porzidku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdirida oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienieofak i harmonogramow robot,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robét,
- przebieg robdt, trudiei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,
- uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,
- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
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- zgtoszenia i daty odbioréw robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsgh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed itrakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakaci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli daiem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgda przedi@one

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem

ich przygcia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. si

Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow.

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposéb cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodooblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jadad
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy keda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny kyudostpnione na
kazde zyczenie Iryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
pozwolenie na realizagzadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustaie
- korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojanatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowstatvawsze dogpne dla Irayniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&otacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduaaieniu Ireyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiargdh
wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwielgdblub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wy&awcy od obovaizku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne
dane zostanpoprawione wg instrukcji klyniera/Kierownika projektu na gie.
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Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z e¢ztcicia wymagaa do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ollmmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow.

Dhugcsci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej. Jali SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagagego inaczej, oltosci bgda wyliczone w m3
jako dtugaé¢ pomnaona przezredni przekrgj. liéci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eba wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Uegizenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli
urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dilzie posiada wazne swiadectwa
legalizacji. Wszystkie uszlzenia pomiarowedaa przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST d&lzie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniat w sposéb agly zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w
przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzeegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfi@ kkda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W ramieku miejsca szkice magoy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzo6r zostarigodniony z Inynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbior robét zanikagpych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfmostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lzyniera/Kierownika projektu. Odbidr¢dzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@]
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolkydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Jakd¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ltynier na podstawie dokumentéw zawiacgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagi
projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czciowego robot
dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qrdbrobdt dokonuje kynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robat.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdio
jakosci i wartasci. Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowo do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaidoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia
przez Irryniera/Kierownika projektu zakazenia roboét i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyzrmeezozez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddhajaca roboty dokona ich oceny jadaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafdla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robot z dokumentagijprojektove i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapadga realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robagpetniagcych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczbnpbdt poprawkowych lub robot uzupeta@jch
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjste jaka¢ wykonywanych robdt w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatgepjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezdéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamauwgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowé nastpujace dokumenty:

- dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkewjesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,
- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekzmentéw umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bailaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
- deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
- opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw zajiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
-rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towamgych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom urzdzen,
- geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego n¢eldogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét. Wszystkie zanzizone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzugiehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny.
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Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahot zwihzanych z usurciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarows ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstawy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe] ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéei,
wymagania i badania skladap st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:

- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysecymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obaw&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organjizachu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgfami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmenikajacych z posipu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

- optaty/dziezawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowsi drenau,

- tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

- utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazddw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

- usungcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowldd2 (. Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami),

- Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13#®z. 1555).
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1.

Specyfikacja szczegotowa nr S-01
Technologia stacji uzdatniania wody, instalacje satarne wewnetrzne,
ruroci agi zewretrzne

WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne;j

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotycze wykonania i odbioru robot

budowlanych braty sanitarnej budowy stacji uzdatniania wody w naejsasci Skrzynki.

1.2. Zakres robét obgtych specyfikaci

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy wykomariechnologii uzdatniania wody i instalaciji

sanitarnych w budynku stacji, a w tym:

« wymiany pomp gibinowych,

« remoncie betonowych obudéw studni wraz z wyriamposaenia,
e montau urzadzer technologicznych,

e montau automatyki dla urgzen technologicznych,

« wykonaniu instalacji wewgtrznych (sanitarnych),

« wykonaniu rurocigow zewrtrznych,

e wykonaniu zbiornikéw retencyjnych,

« wykonaniu odstojnika poptuczyn,

« wykonaniu zbiornika bezodptywowego.

1.3. Okredlenia podstawowe

1.3.1.

1.3.2.

1.3.3.

1.3.4.

1.3.5.

1.3.6.

1.3.7.

1.3.8.

Stacja uzdatniania wody (SUW) — zespOtadmzan wspotpracujcych ze sob i znajdupcych sé w
jednym budynku stitacych do uzdatniania wody.

Zestaw aeracji — zbiornik wypetiony pieieniami Raschiga wypogany w przynalena armatug oraz
orurowanie ze stali nierdzewnej &gy do natleniania zwzkéw zelaza zawartych w uzdatnianej
wodzie.

Zestaw filtracji — zbiornik wypetniony odpowiednintozem filtracyjnym ( w zalenosci od sktadu wody
surowej ) staacy do filtrowania napowietrzonej wody. Dla rozdeieia poszczegdlnych trybéw pracy
stacji, zestaw wypogany jest w odpowiedni ukfad ruragjow ze stali nierdzewnej oraz w $ge
przepustnic z dyskami ze stali nierdzewnej. Dldizeania automatycznej pracy stacji, przepustnice
wyposaone g w sitowniki pneumatyczne.

Zestaw hydroforowy pomp 2-go stopnia z zabudawaomp ptuczry — urzdzenie wspotpracug ze
zbiornikiem retencyjnym zapewnia dostawody do sieci wodoggowej o odpowiednim énieniu i
wydajnaici. Przy zestawie zabudowana jest pompa pluczozcst do ptukania zestawdw filtracyjnych

woda.

Zestaw dmuchawy — wdzenie, biogce czynny udziat w procesie regeneracji zestawtivadijnych,
stuzace do ptukania zestawow filtracyjnych powietrzem,

Zestaw chloratora — widzenie stugce do dezynfekcji uzdatnionej wody.
Pompa gthinowa — uradzenie do tloczenia wody surowej ze studabgtowej do budynku stac;ji

Zestaw spgzarki — uradzenie dostarczage do zestawu aeracji powietrze o odpowiedninzeaiu i
cisnieniu. Zestaw sgearki dostarcza réwniepowietrze dla zasilania sitownikdw pneumatycznych.
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1.3.9. Rozdzielnia technologiczna — 4dzenie nadzorgpe automatyczn prag stacji, wyposzone w
sterownik mikroprocesorowy.

1.3.10. Rozdzielnia pneumatyczna - realizuje proces praygahia powietrza do aeracji i zasilania
sitownikow.

1.3.11. Pozostate okéenia podstawowe
- PE - HD polietylen wysokiejggtoici,

— D —érednica nominalna rury z PE réwédnicy zewntrznej, podawana w mm,

— ¢ — grubé¢ nominalnascianki rury podawana w mm,

- SDR - znormalizowany stosunek wymiardéw, stosunekiinalnej srednicy zewgtrznej do nominalnej
grubdci $cianki danej rury,

- SN — sztywné¢ obwodowa (pigitieniowa) rury, wyraa zdolnd¢ rury do przejmowania zewtrznych
obciazen, pochodzcych od gruntu lub ruchu kotowego, wyema w kPa,

- MFI — wskanik szybkdaci ptynigcia.

2. MATERIALY | URZ ADZENIA

Materialy stosowane do wykonywania rob6t powinny¢ lggodne z dokumentagcjprojektovy i
obowiazujacymi normami, posiadaodpowiednie atesty dwiadectwa dopuszczenia daygia oraz akceptag
inspektora nadzoru. Przechowywanie i sktadowanitenzdw w sposéb zapewnigly ich wiaiciwa jakose i
przydatné¢ do robo6t. Sktadanie materialtdw wg asortymentu zhawaniem wymogéw bezpiedmsdwa i
umazliwieniem pobrania reprezentatywnych prébek.

Projekt technologiczny opieraesha konkretnych rozwkaniach technicznych. Zastosowanieadzah
réwnowanych lub zamiennych skutkowabedzie koniecznécia wykonania ponownych oblicie czsci
technologicznej stacji, dgdzeniem wymaganych prawem budowlanym atestow ofieR Grzidzen zamiennych,
a takee zgody autora dokumentacji projektowej na zamiamdzen.

Majac na uwadze prawidtowe wykonanie elementéw stagjlatniania a tym samym gwaragcj
osiagniecia prawidtowych parametréw uzdatnianej wody, wcsfikacji przedstawiono konkretne rozwaania
katalogowe. Wszystkie usdzenia skazane w specyfikacji przykladowe, a podane typy ydzer majp na celu
poinformowania wykonawcy o standardzie i paramétraastosowanych wdzen. Podane w tekie i na
rysunkach nazwy materiatow najeczyt& tacznie z uzupetnieniem: ,......Iub rownoivee”.

2.1. Rurochgi
2.1.1. Rurochgi technologiczne

Rurocigi technologiczne naky wykona ze stali nierdzewnej. Nie dopuszcza stosowania
materialdw rurocigéw technologicznych innych @i stal nierdzewna. Zastosowanie innego materiatu
powodowatoby konieczrié ponownego przeliczenia uktadu technologicznegoniéyto ze znacznych zbic
srednic wewntrznych przewoddéw technologicznych wykonanych mg@&h materiatdw a tym samym znacznych
réznic w oporach miejscowych i liniowych oraz #tevosci przekroczenia dopuszczalnychegkosci i
zaburzenia przeptywu wody w ruragach. Prefabrykacja orurowania zestawow filtracgmy aeratora,
dmuchawy i zestawu pompowego realizowardzie w warunkach stabilnej produkcji na hali procijke;.
Catkowity monta zestawéw uktadu technologicznego i ruagdw spinaacych wraz z préfp szczelnéci
odbywa st przed wysyty urzadzen na obiekt. Na obiekt dostarczane jest kompletagdaenie po pom§nym
przegciu préb. Orurowanie stacji wykoéa rur i ksztaltek ze stali odpornej na korogptunku X5CrNi 18-10
(1.4301) zgodnie z PN-EN 100881. Dla zapewnienigpoadednich warunkéw higienicznych (eliminacja
osadzania gizanieczyszczew miejscu rozgakienia) i stabilnego przeptywu medium (obliczenjaltauliczne
stacji wykonano dla wiej przygtego rozwizania) przy wykonywaniu rozggtien rur naley zastosowa
technologe wyciagania szyjek metad obrébki plastycznej. Patzenia realizow&d za pomog zamknetych
gtowic do spawania orbitalnego, powszechnie stosgala w budowie instalacji ze stali odpornych nadzjy
dla przemystu spgywczego, farmaceutycznego, chemicznego itp., zajggyeych: dobg ochror lica i grani
spoiny ze wzgldu na zamknrita budove gtowicy spawalniczej, powtarzalfibparametréw spawania, minimaln
ilos¢ niezgodnéci spawalniczych, potwierdzenie odpowiedniej jatospoin przez wydruk parametrow
spawania.

Orurowanie stacji, konstrukg nosng, obejmy, kotnierzesruby, wykona z rur i ksztattek ze stali
odpornej na koroz gatunku X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 1@08.
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2.1.2. Rurochgi kanalizacyjne.
Rurochgi grawitacyjne wykona z rur i ksztaltek PVC drednicy @160 typusredniego, klasa N,
kielichowanych, 4czonych uszczelkami.

2.1.3. Rurochgi instalacji wodociagowej, instalacji podchlorynu sodu
Instalacg wodochgowa wykona z rur PE osrednicy @16, @20, ukladanych rgianie budynku,
zaizolowanych piankpoliuretanow. Instalacja podchlorynu z PESednicy g16.

2.1.4. Rurochgi wodne
Rurociagi doprowadzajce wod ze studni gibinowych, instalag zbiornikow retencyjnych oraz rurag
wody uzdatnionej wykortaz z rur i ksztaltek z PE, klasy 100, SDR 1azbnych za pomaeczgrzewania
doczotowego:
- rurocihg doprowadzajcy wod ze studni gibinowych 290 mm,
- rurocihg doprowadzajcy wod; do zbiornika retencyjnego g110 mm,
- rurocihg odprowadzajcy wodk ze zbiornika retencyjnego g125 mm,
- rurochg hydrantu p.p2 290 mm,
- rurocag wody uzdatnionej g160 mm.

2.2. Zestaw napowietrzajcy — aerator DN 1000 (I i Il stopie)

Przygto dwa kompletne zestawy aeracji DN 1000 wraz zezapka. Orurowanie zestawu wykonane ze
stali nierdzewnej X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie W-PN 10088-1, przepustnice z dyskami ze stali
nierdzewnej. Zestaw aeracji wypetniony jest g@aniami wypetniaicymi o powierzchni czynnej 185m2/m3.
Wolna przestrziepo wypetnieniu 1 robjetosci pieicieniami mae wynosé maksymalnie 7%.

W celu udowodnienia réwnowmaosci nalery zakhczye do oferty: rysunek techniczny w skali rzut z gory,
boku, przodu tylu i od dotu, atest PZH na komplatnadzenie, deklaragjzgodndci. Zestaw napowietrzagy
musi posiadaatest PZH na kompletne gdzenie.

Uktad Zestaw Napowietrzgy skltada s z nastpujacych elementow:;

e aeratora énieniowego z stali czarnéjednicy D=1000 mm,

* powloka zewntrzna aeratora zabezpieczona podkiagtara epoksydow dwusktadnikow o grubdci min
200um oraz emadi nawierzchniow — poliuretan o grubi min. 60pm odporna na UV,

e powierzchnie wewgtrzne pokrytezywica poliestrovy z atestami PZH do kontaktu z wpplitna,

e odpowietrznika, typ 1.12G 17,

e 1 wlaz boczny rewizyjny z wing

» zloze w postaci pigcieni VSP,

e 2 przepustnic w obudowie epoksydowanej GGG50 zateapi kcznymi,

« orurowania — rur i ksztaltek ze stali kwasoodparikajtnierze aluminioweSruby, podktadki, nakitki: ze
stali ocynkowanej,

e konstrukcji wsporczej ze stali kwasoodpornej wrambejmami ze stali kwasoodpornej,

e niezlezdnych przewodéw elastycznych,

*  manometr,

e zawor bezpieczestwa,

e zawory czerpalne.

2.3. Zestaw filtracyjny — filtr DN 1400 (I stopien)

Przyjeto kompaktowe zestawy filtracyjnesoednicy DN 1600 mm. Orurowanie zestawu wykonanstag
nierdzewne;j X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 0088-1, przepustnice
z dyskami ze stali nierdzewnej z sitownikami pnetytznymi, zaworkami steragymi, i zaworkami thurmicymi.

W celu udowodnienia réwnowmosci nalery zahczye do oferty: rysunek techniczny w skali rzut z gory,
boku, przodu tytu i od dotu, atest PZH na kompletnedzenie, deklaragjzgodndci, krzywa przesiewu zid
wykonary przez upowzniona do tego typu badajednostk badawca oraz graficzny schemat ptukania filtrow.
Zespot filtracyjny musi posiadaatest PZH na kompletne ydzenie.

Kazdy zespot filtracyjny skltadasiz nastpujacych elementéw:

e filtra cisnieniowego Dn=1400 mm,

* odpowietrznika ze stali nierdzewnej, typ 1.12G 34",

«  Zloza filtracyjnego,

e 6 przepustnic z ngpdami pneumatycznymi,

e orurowania — rur i ksztattek ze stali nierdzewnej,

» drena rurowy ze stali nierdzewnej ze szczelinami o woétk nie wigkszej niz 0,5 mm,
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*  konstrukcji wsporczej ze stali nierdzewnej wrazejonami,
e niezkednych przewodow elastycznych,
spustu.

Granulacja zt¢a filtracyjnego (licac od dotu):

» zloze kwarcowe suszone o granulacji 8-16 mm ¢tlé¢ dennicy filtra,
e Zloze kwarcowe suszone o granulacji 5,6-8 mm — 10 cm,

« zloze kwarcowe suszone o granulacji 3,15-5,6 mm — 10 cm

« zloze kwarcowe suszone o granulacji 0,71-1,25 mm -10 cm

« zloze kwarcowe suszone o granulacji 0,71-1,25 mm —120 ¢

Ztoza filtracyjne powinny b§ zgodne z norq@PN-EN 12904.

Ztoza filtracyjne kwarcowe powinny charakteryzawse nastpujacymi wiasciwosciami:
e zawierg min. 97% SiO2,

« maksymalna il& podziarna dla granulacji drobnej 5%,

* maksymalna il& podziarna dla granulacji drobnej 5%,

« maksymalna il& podziarna dla granulacji grubej 10%,

* maksymalna il& podziarna dla granulacji grubej 10%.

2.4. Zestaw filtracyjny — filtr DN 1400 (Il stopien)

Przyjeto kompaktowe zestawy filtracyjnescednicy DN 1400 mm. Orurowanie zestawu wykonanstak
nierdzewne;j X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 0088-1, przepustnice
z dyskami ze stali nierdzewnej z sitownikami pnetyoznymi, zaworkami steragymi, i zaworkami thumicymi.

W celu udowodnienia réwnowmaosci nalery zakhczye do oferty: rysunek techniczny w skali rzut z gory,
boku, przodu tytu i od dotu, atest PZH na komplatindzenie, deklaragjzgodndci, krzywa przesiewu ztd
wykonary przez upowznioma do tego typu badajednostic badawcz oraz graficzny schemat ptukania filtrow.
Zespot filtracyjny musi posiadaatest PZH na kompletne audzenie.

Kazdy zespot filtracyjny sktada s nasgpujacych elementéw:
» filtra cisnieniowego Dn=1400 mm,
e odpowietrznika ze stali nierdzewnej, typ 1.12G 3",
« Zloza filtracyjnego,
e 6 przepustnic z ngpdami pneumatycznymi,
e orurowania — rur i ksztaltek ze stali nierdzewnej,
e drena rurowy ze stali nierdzewnej ze szczelinami o wiétk nie wigkszej nz 0,5 mm,
»  konstrukcji wsporczej ze stali nierdzewnej wrazoejonami,
e niezkednych przewodow elastycznych,
spustu.

Granulacja zt¢a filtracyjnego (licac od dotu):

» zloze kwarcowe suszone o granulacji 8-16 mm <tlé¢ dennicy filtra,
« Zloze kwarcowe suszone o granulacji 5,6-8 mm — 10 cm,

« zloze kwarcowe suszone o granulacji 3,15-5,6 mm — 10 cm

« zloze kwarcowe suszone o granulacji 0,71-1,25 mm -10 cm

« Zloze antracytowe G-1 o granulacji 1-3 mm — 50 cm,

« zloze kwarcowe suszone o granulacji 0,71-1,25 mm -70 cm

Ztoza filtracyjne powinny b§ zgodne z norq@PN-EN 12904.

Ztoza filtracyjne kwarcowe powinny charakteryzawse nastpujacymi wiasciwosciami:
e zawierg min. 97% SiO2,

« maksymalna il& podziarna dla granulacji drobnej 5%,

* maksymalna il& podziarna dla granulacji drobnej 5%,

« maksymalna il& podziarna dla granulacji grubej 10%,

* maksymalna il& podziarna dla granulacji grubej 10%.

2.5. Zestaw dmuchawy

W celu ptukania powietrzem dobrano zestaw dmuchaywsrametrach :
« Q=81m3/h,

e Apdm=42m,
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« P=40kw.

Zestaw dmuchawa sklada; g nas¢pujacych elementow:

e dmuchawy P= 4,0 kW,

e zaworu bezpiecZstwa,

e lacznika amortyzacyjnego ZKB, DN 50,

e  zaworu zwrotnego, DN 50,

e zaworu odcinajcego DN 50,

e orurowania — rur i ksztaltek ze stali 1.4301; ketze peilne aluminiowes§ruby, podkiadki, nakitki:
ocynkowane,

«  konstrukcji wsporczej ze stali 1.4301wraz z obejinzenstali 1.4301.

2.6. Zestaw hydroforowy z pomg ptuczna

Sie¢ odbiorcza zasilanagdzie przy pomocy zestawu pompowego Il stopnia. Rwmia zlokalizowana
bedzie w istniegjcym budynku stacji uzdatniania wody. Zestaw hydmofey wyposaony kedzie w pompy
wirowe typu CR oraz pompptuczry ,in-line” typu TP. Kazda pompa zestawu posiada wkagrzetwornig
czestotliwosci zamontowaa w szafie sterowniczej zestawu hydroforowego.
Przyjmuje st zestaw pompowy z pomptuczry ZP CR 4.15.4P/4,0 kW + TP 80-210/2/4,0 kW o ¢g@aghtcej
charakterystyce:

Sekcja gospodarcza:
« wydajnai¢ bez pompy rezerwowej: 40,CAm,
e wysoka¢ podnoszenia: 40,0 mB.

Sekcja ptuczna:
« wydajndi¢: Q = 67 nih — wydajnéé,
e wysoka¢ podnoszenia: H = 16 mB — wysokd¢ podnoszenia.

Orurowanie zestawu oraz rawsporcz wykona ze stali nierdzewnej 1.4301. Zestaw hydroforowgigda
atest PZH. Zestaw pagtizy¢ z instalacjami za pomadacznikéw amortyzacyjnych ZKB.

Moc catkowita zestawu: 4 x 4,0 + 4,0 = 20,0 kW.

Orurowanie zestawu oraz rama wsporcza wykonanaaliengerdzewnej X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z
PN-EN 10088-1. Wszystkie elementy pomp pionowych jan®@ kontakt
z wodh wykonane s ze stali nierdzewnej. Zestaw hydroforowy musi pddi atest PZH.

Opis zestawu pompowego:

e wszystkie spoiny swykonane w technologii wéaiwej dla stali kwasoodpornej (metpd|IG, przy wyciu
gtowicy do spawania orbitalnego w ostonie argonolbjautomatu CNC), przy czym wykonane spoiay s
nazyczenie udokumentowane wydrukiem parametréw spayani

» kolektory z kr@cami przyhczeniowymi, kotnierze wywijane, -a svykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301
wg PN-EN 10088-1,

e wcelu zmniejszenia oporéw przeptywu odgania kolektorow g wykonane metagksztattowania szyjek,

e armatura zwrotna —zastosowano zawory zwrotne,

e armatura odcinaga- zawory kulowe, a dla pomp o prayzu wiekszym nz DN 50 przepustnice,

* na kolektorach & zamontowane petne kotnierzezhe aluminiowe w wykonaniu nasoienie nominalne
PN10 umaliwiaj ace tatwy monta instalacji przyaczeniowej z obu stron kolektora,

e« na kolektorze tlocznym wykonanym ze stali kwasoadpp 1.4301 w, $ zamontowane zbiorniki
przeponowe o pojemsoi 25 dm3,

* na kolektorze ssawnym wykonanym ze stali kwasoaugjot.4301 jest zamontowany wibracyjny czujnik
obecndci wody,

«  kolektor ttoczny wykonany jest ze stali kwasoodmgprh4301, i zamontowany powgj kolektora ssawnego,

«  konstrukcg wsporcza zestawu hydroforowego jest wykonanaaekstasoodpornej 1.4301,

e pompa ptuczna zamontowanegdzie na jednej ramie zestawu hydroforowego.

2.7. Zestaw chloratora

Dezynfekcja wody podawanej do sieci za poamdozownika podchlorynu sodu. Proces dezynfekcji
wody awaryjne prowadzonyetzie roztworem podchlorynu sodu 3% zasnednictwem pompy dozagej
wspotpracujcej z nadajnikiem impulsow.
Dobrano zestaw dozgy DX, ktéry kedzie sterowany elektronicznie od @ater pompy gébinowe;.
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W sktad zestawu wchodz

e pompka DDA,

e podstawka pod pompk

« mieszadto typu ubijak,

e zestaw czerpalny ¢gki SA 4/6,

e czujnik poziomu NB/ABS,

e zawor dozucy IR 6/12,

e waz dozupcy z uchwytami mocuagymi doscian,
e zbiornik dozowniczy 100 I.

2.8. Sprzarka

Dobrano spgzarke bezolejow z funkcp automatycznego restartu, ze zbiornikiem 250I.
« Q1=11,16 mh,

e« p=1,0MPa,

« P=15kw.

2.9. Rozdzielnia technologiczna

Rozdzielnica Technologiczna jest rozdzielnizawierajca urzadzenia pérednie dla elementéw
elektrycznych Stacji Uzdatniania Wody. Zasilana psRozdzielni Energetycznej napiem 3x380V kablem
pieciozytowym. Zawiera ona w sobie zasilanie i sterowamiempami gtbinowymi, pomp pluczmn,
przepustnicami, elektrozaworami, dmuchawZnajdup sie w niej réwnie zabezpieczenia zwarciowe,
réznicowo-padowe i zabezpieczenia termiczne dla sterowanychdaei. Jest ona tade miejscem przykczenia
wszelkich elementéw pomiarowo - kontrolnych takigk czujnik poziomu wody w studni gdinowej,
sygnalizatoréw poziomu w zbiorniku retencyjnym wodyzdatnionej, wodomierzy oraz gglowych
przetwornikbw dnienia. Na drzwiach rozdzielni zamontowany jestgbadotykowy, dztki ktdremu maemy
sterowdé praa calej Stacji z wydczeniem Zestawu Hydroforowego i agregatuesmkowego, ktére posiadgj
whasne regulatory. WEzanie odpowiednich ugdzen nastpuje poprzez aparatutaczeniov produkcji Moeller
(kompaktowe wydczniki silnikowe PKZMO, styczniki DILM) oraz przekaiki R2M. Na szafie rozdzielni
umieszczony jest kolorowy panel dotykowy 5,4 wawykonanym HMI.

Projektowana Stacja Uzdatniania Wody pracbwea catkowicie automatycznie. Pgazaradza bedzie
mikroprocesorowy sterownik Siemens typu S7-1200ewmenapcy automatyczne dziatanie proceséw filtracji
oraz ptukania filtréw. Po przepompowaniu zadarcil wody ze studni gbinowych lub uptyngciu okrelonej
liczby dni, sterownik realizuje automatycznie catpces ptukania ze wskazaniem na okres nocny.

2.10. Rozdzielnia pneumatyczna

Szafa pneumatyczna realizuje proces przygotowaniagirza do aeracji i zasilania sitownikow.
Wyposaona jest w nagpujace elementy:

« filtr powietrza ze spustem automatycznym,

e 2 filtro-reduktory,

« 2 filtry mgly olejowej ze spustem automatycznym,
e 2 zawory dtawico-zwrotne,

e 2 zawory elektromagnetyczne,

e zawor odcinajcy,

e reduktor,

* manometry,

e 2 rotametry,

e czujnik cinienia powietrza zasilagego sitowniki,

e ksztaltki z tworzywa,

e weze poliamidowe.

Wszystkie elementy szafy pneumatycznej umieszczenev przeszklonej szafie. Szafa z zestawem
napowietrzajcym pohczona jest wzykami poliamidowymisrednicy G 1/2” PA i przepustnicami pokzona jest
wezykami poliamidowymisrednicy G 1/4” PA.

Szafa pneumatyczna musi posiatampletny atest PZH.
« odwadniacz powietrza - odwadniacz powietrzaysilo usunicia ewentualnych zanieczyszézgowietrza w
postaci kropelek wody. Odwadniacz posiada zlmm$¢ automatycznego usuwania skroplin oraz

wyposaony jest w filtr siatkowy grednicy oczek 3@um. Srednica przycza: G 1/27,
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* regulator dnienia z zasilaniem sitownikdw pneumatycznych -utatpr cénienia shidy do utrzymania
cisnienia powietrza zasilagego sitowniki pneumatyczne przepustnic przy fitra Zalecone énienie
zasilania sitownikéw pneumatycznych: p = 0,4 MPac®l bieacej kontroli wartdci cisnienia powietrza
regulator cinienia wyposzony jest w manometr o skali 0-1,0 MPaednica przyicza: G 1/2”,

e regulator dnienia z odwadniaczem i odolejaczem - w celu daaatigo zabezpieczenia wody pitnej przed
zanieczyszczeniem w postaci drobinek oleju w pawletze spgzarki wykorzystywanym w procesie
napowietrzania oraz regulacji $nienia powietrza zastosowano regulatogénignia z odwadniaczem i
odolejaczem z spustem automatycznym. Zalecadréecie powietrza do aeracji: p =sgienie wody w
aeratorze + 0,1 MPa. W celu baeej kontroli wartdci cisnienia powietrza regulatorstiienia wyposaony
jest w manometr o skali 0-1,0 MPa. Regulator pasififr siatkowy osrednicy oczek Sum. Srednica
przylacza G 1/2".

e zawlr magnetyczny - zawdr magnetyczny jest stergwamozdzielni technologicznej stacji uzdatniania
wody. W przypadku, gdy pracuje pompalghowa zawér jest otwarty i powietrze ze gfarki kierowane
jest na aerator. W przypadku, gdy pompebiglowa nie pracuje zawér powinien automatycznietaos
zamknity. Zawor ten jest normalnie zamkty tzn. przy braku zasilania elektrycznego jest lzaigty.
Srednica przyczy: G 1/27,

e rotametr - rotametr DN 25 jest przeplywomierzemwatgkowym przeznaczonym do pomiaru grania
przeptywu cieczy i gazéw. W rozdzielni pneumatygjzstuzy on do pomiaru natenia przeptywu powietrza
do aeracji. Powietrze przeptywaajod dotu do gory stdowe]j rury pomiarowej podnosi ruchomy ptywak.
Wysokas¢ uniesienia ptywaka jest proporcjonalna dogpeamia przeptywu, ktére jest odczytywane na skali
na rurze pomiarowej, a jego waitowyznacza gorna kralz ptywaka.

2.11. Pompy g¢hinowe

Dobrano 3 agregaty pompowe ,HYDRO-VACUUM” typu:

- studnia nr 4 — pompa GC 0.02.2.2110.4, z silnikie mocy znamionowej 3,7 kW wraz z gtizeniem
zabezpieczapo — sterujcym typu UZS.4.05. Dopuszczag stastosowanie innej pompyebinowej pod
warunkiem zachowania podanych parametrow.

- studnia nr 5 i 6 — GC 0.02.2.2110.4, z silnikiemmocy znamionowej 3,0 kW wraz z adzeniem
zabezpieczapo — sterujcym typu UZS.4.05. Dopuszczag stastosowanie innej pompyebinowej pod
warunkiem zachowania podanych parametrow.

Wykonanie materiatowe:

Korpus pompy zbudowany zeliwa, wirnik z mosidzu, wat, ptaszcz i #ysko ze stali nierdzewnej.
Uszczelnienie watu silnika — eglik krzemu/ceramika. Rury wzlpe, stalowe ocynk. Pompy z ptaszczami
przyspieszajcymi.

Dodatkowo nalgy zastosowaurzadzenie zabezpieczajo — sterujce z trzemasglami, zbudowane z elementéw
automatyki elektronicznej, elektrycznejcinikbéw oraz aparatury sterowniczej graonych w uktad.

W celu zabezpieczenia przed skutkami:

- zwarcia,

- przecazenia,

- zaniku fazy,

- asymetrii zasilania,

- obnizenia napicia zasilania,

- pracy ,ha sucho”,

- nadmiernej iléci zahczen.

2.12. Zbiorniki retencyjne

Dobrano dwa pionowe, jednokomorowe zbiorniki o pmjesci V = 2x100 mi, usytuowane na zewinz
stacji, prod. ,KOTLOREMBUD". Zbiorniki typu ZRP 3talowe, ocieplony, DN 4500 mm, H=7,3 m.
Zbiornik pionowy o poj. 100Mwykonany z elementéw stalowych, spawanych w ksigtawalca
pionowego. Sktada siz powtoki walcowej, zamkgtej od dotu dennig ptasky, od géry przykryciem w formie
starka z wlazem i rur wentylacyjra. Ponadto zbiornik wypogsano w drabin wewretrzm i zewrgtrzmg z
pomostem obstugowym. Ze wezdu na technologiczne zadanie zbiornika, z gléwnymmemnaczeniem do
magazynowania wody pitnej, w sklad wypssaia technologicznego wchadz orurowanie wewgtrzne
zbiornikdw z zewatrznymi kré¢cami przyhczeniowymi w tym:
- kréciec ttoczny DN 100,
- kréciec sscy DN 125,
- krdciec spustowy DN 150,
kréciec przelewowy DN 150.
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Izolacja termiczna zbiornika wykonana jest na zgwemej stronie plaszcza stalowego z welny
mineralnej o grubéei 100 mm. Izolowane jest taé zadaszenie | wtaz. 1zolacja na zetwn zabezpieczona jest
ptaszczem z blachy trapezowej ocynkowanej (T20). s@dika zbiorniki malowanezywica poliestrove (z
atestem PZH). wszystkie elementy zetvene zbiornikoéw (drabina, pomost, itp.) malowaneoslpowiednim
zestawem farb chlorokauczukowych, drabina wgwmma w wersji ocynkowanej. Komgrzbiornika naley
przykry¢ ocieplonym drewnianym wtazem.

Zbiorniki retencyjne posadowione zosiara fundamentackelbetowych.

2.13. Odstojnik poptuczyn

Dobrano odstojnik poptuczyn f-my ,KWH PIPE”, o ebjsci o obgtosci Vc=20 m3 (poj. uyteczna
18,08 m3). Zbiornik wykonany z polietylenu wysokig¢stasci (PEHD), o érednicy zewntrznej 2,26 m,
(rednica wew. 2,0 m) i diugoi catkowitej 6,81 m. Dodatkowo w odstojniku zanmmé nalevy:
- rurochg do odpompowania osadu wod poptucznych - ragpee stali nierdzewnej DN 100, zaczony

kr6écem umaliwiajacym podhczenie wza ssawnego wozu asenizacyjnego,

- drabinle stalova wyciagan,
- kominek wentylacyjny PVC @110 mm

2.14.Zbiornik bezodptywowy

Do gromadzeniasciekéw socjalnych przewidziano szczelny zbiornikzddptywowy z kegéw
betonowych DN 1200 mm, przykryty plytetonows z wtazem typy ,Walcz”. Wentylacja poprzez kominek
wentylacyjny z PVC @110 mm.

2.15. Armatura odcinajaca

2.15.1. Przepustnice z nagglami pneumatycznymi
Przepustnice w obudowie epoksydowanej GGG50 zdwpi pneumatycznymi oraz sygnalizacj
potozenia on/off.

2.15.2. Przepustnice zavignia reczna
Przepustnice w obudowie epoksydowanej GGG5nghia reczm oraz sygnalizagjpotozenia on/off,

2.15.3. Zawory przelotowe
Zawory przelotowezeliwne ocynkowane lub magine.

2.15.4. Zasuwy zbiornika

Cechy:

- cisnienie PN 16,

- gtadki przelot w pozycji otwartej, bez gniazda,

- prowadzenie klina w prowadnicach stangyich integrala cze$¢ korpusu,

- korpus i pokrywa zeliwa sferoidalnego pokryte w cdld zywica epoksydow metod, fluidyzacyjm lub
elektrostatycza, gruba¢ warstwy pokrycia we wszystkich punktach nie mraajaiz 250 um,

- klin z zeliwa sferoidalnego, pokryty w caid nawulkanizowasn powtoka EPDM lub NBR,

- wrzeciono wykonane ze stali odpornej na kagozjzwartéci chromu nie mniejszej hil3 %, gwint
wrzeciona wykonany w technologii walcowania na zimn

- naketka wrzeciona wykonana z madku,

- uszczelnienie wrzeciona uszczelkami typu O-ring,

- $ruby faczace korpus z pokrywwykonane ze stali odpornej na kor@pj zawartéci chromu nie mniejszej
niz 13%

2.15.5. Zasuwy owalne kotnierzowe z obudowami i skynkami

Cechy:

- cisnienie PN 16,

- gtadki przelot w pozycji otwartej, bez gniazda,

- prowadzenie klina w prowadnicach stangyich integrala cze$¢ korpusu,
- korpus i pokrywa zeliwa sferoidalnego,

- klin z zeliwa sferoidalnego,

- obudowa — stal epoksydowana,

- skrzynka uliczna zeliwa szarego.
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2.16. Wodomierzerubowe z nadajnikiem impulsow
Wodomierze z nadajnikiem impulséw pozwalap kontro¢ i pomiar obgtosci wody ttoczonej do sieci,
stuza do sterowania procesami uzdatniania i ptukanepgtpraa chloratora.
Parametry techniczne:
- cisnienie robocze: do 1,6 MPa
- temperatura: do +50°C
Cechy:
- moazliwos¢ zabudowy w przewodach (ruragach) poziomych, pionowych i skwych
- korpus wykonany zeliwa
- wirnik z PP
- mazliwosé¢ zdalnego zliczania odfjosci i strumienia oljtosci
- nadajnik impulséw — optoelektroniczny.

Do pomiaru ohjtosci wody przeptywajcej w rurocigach stacji uzdatniania wody oraz do sterowanigjgha
wodomierzesrubowe z poziom osk wirnika z nadajnikiem impulséw:

- woda surowa - wodomierz MW 80 NKO,

- woda uzdatniona na givod. - wodomierz MW 100 NKO,

- woda ptuczna - wodomierz MW 125 NKO.

2.17. Skrzynka kontrolno pomiarowa
Przewiduje si monta skrzynek kontrolno pomiarowych z przelewem Thommas@&krzynki musgby¢
zbudowana z materiatéw odpornych na kogozj

2.18. Osuszacz powietrza
W celu zminimalizowania skutkéw procesu wykraplasiapary wodnej na zbiornikach i ruragach
stalowych naley zastosowéadwa osuszacze powietrza kondensacyjne, o wyéeiji@dd0 m3/h i mocy 0,85 kW.

2.19. Wpustysciekowe
Whpustysciekowy ze stali nierdzewnej DN 100. Wpust w kartatshnologicznym dodatkowo z klapwrotr.

2.20. Przybory sanitarne
Umywalka porcelanowe montowana na wspornikach zaopza w syfon z tworzywa sztucznego ze
spustem. Ugp porcelanowy z ptuczkustpowa typu "kompakt", sedes z tworzywa sztucznego.

2.21. Grzejniki elektryczne

Ogrzewanie budynku odbywasie grzejnikami akumulacyjnymi z o mocy grzejnej 1\W k- kazdy, w
ilosci 4 szt. Grzejniki powinny kiyprzystosowane do pracy w pomieszczeniach wilgdtiymowinny posiada
zintegrowany regulator temperatury.

2.22. Podgrzewacz wody
Ogrzewacz przeznaczony do podgrzewania wody dlazgot sanitarnych, émieniowy o mocy
nominalnej 4,5 kW.

2.23. Elementy wentylacyjne
- wywietrzaki dachowe z PVC lub z blachy stalowérdzewnej osrednicy DN 200 na podstawie
dachowej B/II,
- nawietrzaki podokienne typ A o wym. 289 x 109 nmhlachy ocynkowanej,
- kratki wentylacyjne na kanatach murowanych maleastosowa kratki wentylacyjne z PVC bez
zaluzji.

2.24. Elementy montaowe

Jako elementy montawe naley stosowa: ksztattki, nasuwki, oraz inne przewidziane prpezducenta
elementy dla danej technologii.

2.25. Kruszywo na podsypk

Podsypka pod ruroggi moze by wykonana z zagszczonego piasku o0 minimalnej wysékol5 cm.
Uzyty materiat na podsygkpowinien odpowiadawymaganiom norm: PN-86/B-06712, BN-66/6774-01 i-BN
84/6774-02
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3. SPRZET

Sprzit stosowany do wykonywania rob6t powinien gwaramoyakosé¢ robot okrélona w dokumentacii
projektowej, PN i warunkach technicznych oraz ST.

4. TRANSPORT

Wykonawca powinien zapewhiodpowiedni transport dla poszczegdlnych materialowrzadzen .
Pojazdy powinny posiadaodpowiednie wypoganie stosownie do przewonego fadunku oraz powinnoesi
stosowa do ogranicz& obchzen osi pojazdow.

4.1. Transport rur przewodowych i ochronnych

Rury mana przewoz dowolnymi srodkami transportu wgtznie w pof@eniu poziomym. Rury
powinny by ladowane obok siebie na calej powierzchni i zalsezione przed przesuwanieny girzez
podklinowanie lub inny sposéb. Rury w czasie tramg&p nie powinny styk& sie z ostrymi przedmiotami,
mogacymi spowodowé uszkodzenia mechaniczne. Sposob transportu mukb na¢ zgodny z instrukej
producenta w tym zakresie.

Podczas prac przetadunkowych rur nie malezuca&, a szczegll ostraznos¢ nalery zachowd przy
przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperatinizko OC i nizszej.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa mnaze przewysza $ciansrodka transportu o weej niz
1/3 érednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsgwarstw; rur naley uktada na podktadach drewnianych, podobnie
poszczegolne warstwy naleprzedzielé elementami drewnianymi o grudmd wigkszej niz wystapce czsci rur.

4.2. Transport armatury przemystowej i urzadzen technologicznych

Transport armatury i uggdzen technologicznych powinien odbywasie krytymi srodkami transportu,
zgodnie z obowzujacymi przepisami transportowymi. Armatura transpedna luzem powinna By
zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodzemaaohanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Wszystkie roboty olkfe kontraktem powinny My wykonane zgodnie z oboaviujacymi normami,
dokumentagj projektows, udzielonymi pozwoleniami na budew uzgodnieniami konserwatorskimi, a ak
wymaganiami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajobdt wyszczegolnionych w kosztorysie ofertowym.
Odpowiedzialné za jaké¢ wykonywania wszystkich rodzajow robét wchadych w sktad zadania w cato
ponosi wykonawca.

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadaego przygotowanie zawodowe do petnienia
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwde kierowania, nadzoru i kontroli rob6t budowlanych

Uwaga!
Na czas realizacji inwestycji inwestor zapewni dagtwody z ugcia w Kiotnie.

5.1. Roboty demontaowe
Do rob6t demonteowych zaliczy nalezy:
- demonta pomp gébinowych wraz z ospetem i wyposaeniem wewatrznym.
Prace rozbiérkowe wykonywa recznie lub przy #@yciu sprztu mechanicznego. Elementy z demantaalery
wywies¢ w miejsce wskazane przez Inwestora.

5.2. Ujecie wody

Pompy gkbinowe w studniach nr 4, 5 i 6 najewymienic na nowe, dostosowane do nowej wydafmo
technologicznej, tj. 20,0 h, jak réwnig rury wzndne na rury stalowe ocynk DN 80. Dodatkowo wgle
przewidzi€ urzadzenie kontrolno-zabezpiecaeg, w celu zabezpieczenia przed przesmiiem, suchobiegiem,
uszkodzeniem silnika. Orurowanie oraz armatodcinajca DN 80 i pomiarow (wodomierz DN 65) nalsy
wymienic na novy o srednicach i typach przedstawionych na rysunkadhmnieznych w dokum. projektowe;.

Przewiduje s remont betonowych istniggych obuddéw studni. Remont mialby polégaa
uzupetnieniu ubytkéw, malowaniu obudéw, malowantazéw wegciowych.
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Istniepce studnie gbinowe nr 1, 2 i 3 przeznaczono do likwidacji. Liklacje studzien wykona

zgodnie z projektem likwidacji studzien.

5.3. Wykonanie i monta urzadzen technologicznych

Uktad technologiczny uzdatniania wody wraz z tedbgia montau i wykonawstwa blokéw

technologicznych wykorgazgodnie z dokumentagcprojektovs,

Wszelkie odsipstwa od dokumentacji projektowej (w tym zastosdawaimnych ni wymienione w

dokumentacji technicznej wdzenia, armatura i bloki technologiczne) w wykoniaviss technologii SUW

musz by¢ poprzedzone obliczeniami i szczeg6towymi rysunkaethnicznymi uzgodnionymi przez

projektanta stacji. Powgze zmiany z uzgodnieniami mgdzy¢ dofaczone do oferty.

W przypadku zamiaru wbudowania innych rownemgch uradzen i blokéw technologicznych i

wymienione w dokumentacji technicznej oferentagzay ponisze zestawienie z wykazem gnizen

zamiennych (podatyp i producenta) oraz dla wszystkich zmienionyabmentéw zakczy wymagane

Prawem Budowlanym atesty, karty katalogowe oraz DTR

Stacje wykona¢ jako pracujaca catkowicie automatycznie.Sterownik stacji powinien gysterownikiem

swobodnie programowalnym z wliwoscia transmisji danych za pompadobudowanego modemu GSM

oraz maliwoscia komunikacji w zakresie zmiany nastawadzen i diagnozowania stanéw awaryjnych oraz

graficznego przedstawiania (panel dotykowy wéwigtlaczem ciektokrystalicznym) standw pracy obakt

i urzadzen technologicznych.

Prefabrykacja orurowania zestawow filtra, aeratodmuchawy i zestawu pompowego winnac by

realizowana w warunkach stabilnej produkcji na habbdukcyjnej a catkowity montazestawdw uktadu

technologicznego i ruroggéw spinajcych wraz z prédp szczelnéci winien odby sie przed wysytl na

obiekt (co zapewni eliminagjmankamentéw wykonywania instalacji rurowych w wa@ch budowy

bezpdrednio na obiekcie). Na obiekcie dopuszczangitacznie montai wykonanie rurocigdéw fczacych

poszczegoblne bloki technologiczne. Orurowanie stagkonat z rur i ksztattek ze stali odpornej na kokozj

gatunku X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 10Q088Nszystkie spoiny powinny Bywykonane

metod, TIG na gtowicy orbitalnej z wydrukiem parametréwkenania spoin.

Dla zapewnienia odpowiednich warunkéw higienicznycteliminacja osadzania esizanieczyszcze w

miejscu rozgaizienia) i stabilnego przeptywu medium nglezastosowé technologt wyciagania szyjek

(rozgatziania rur) metoa obrébki plastycznej ograniczap ilos¢ policzer spawanych i umdiwiajaca

zastpienie spoin pachwinowych spoinami doczotowymi,

Uzdatnianie powinno odbywasic poprzez napowietrzenie wody w centralnym zestasi®cji a nagpnie

przez filtrowanie napowietrzonej wody w zestawaitthatyjnych. Gtéwnym elementem zestawu aeracji jes

aerator, a zestawu filtracyjnegdmieniowy filtr pospieszny.

Uktad rurocag6w i armatury (6 niezammych rurocagdéw technologicznych) powinien zapewniv trybie

catkowicie automatycznym prawidtod® przebiegu poszczegdlnych proceséw technologicznych

uzdatniania wody obejmagych:

e aeracg i proces filtracji w trybie uzdatniania,

e odpowiednie obrienie poziomu wody w zestawie filtracyjnym, poprzadce proces wzruszania
zloza powietrzem,

e wzruszanie zlga filtracyjnego powietrzem,

« plukanie ztaga filtracyjnego wod,

« stabilizacg zloza ze spustem pierwszego filtratu,

e powr6t do procesu filtracji w trybie uzdatniania.

Nie dopuszcza sistosowania zaworow wielodrogowych.

Regeneracja zestawu filtracyjnego powinna sedbywa& w systemie powietrznym i wodnym. Ze

filtracyjne kazdego zestawu filtracyjnego powinny dywzruszane powietrzem za $pednictwem

wydzielonego zestawu dmuchawy oraz ptukaneaxmapomog wydzielonej pompy ptucznej, zabudowanej

przy zestawie hydroforowym. Zestawy filtracyjneeaisl ptukat woda uzdatnion,

Kazdy zestaw aeracji i filtracyjny musi posidgdadpowietrznik wykonany ze stali nierdzewnej dolyran

stosownie do projektowanej wydajmdi cisnienia powietrza. Przepustnice powinny postadygski ze stali

nierdzewne;.

Uktad zasilania sitownikdw pneumatycznych powinmsiadé kontrok cisnienia spgézonego powietrza w

celu awaryjnego automatycznego zamkia przepustnic przy spadkusigienia spezonego powietrza ( np.

brak zasilania energetycznego ,awariacsgmki) i przefcia na eczne sterowanie pracstacji. Uklad

Sprzonego powietrza powinien byabezpieczony uktadem uzdatniania powietrza, kliggo cénienia i

nakzenia przeptywu jak temusi posiada mozliwo$¢ automatycznego zamkmia doptywu powietrza do

aeratora w przypadku postoju pomplmghowych,
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- Rozdzielnia technologiczna ze sterownikiem swobegmogramowalnym z panelem dotykowym. Sterownik
przy wspotpracy z modemem powinien zapeéwpoprzez transmigjdanych w systemie GSM zdaln
zmiarg nastaw urgdzeh i diagnozowanie stanéw awaryjnych. Rozdzielnihtedogiczna zapewntamusi
nastpujace funkcje:

e wihacza i wytaczat pompy | stopnia w zaklmosci od poziomu wody w zbiorniku retencyjnym;

* sterowd pompm ptuczry i dmuchaw do wzruszania zt@,;

e zabezpiecza pomg pluczry przed suchobiegiem w przypadku, gdy poziom wodyzorniku
retencyjnym obriy sie poniej okre&lonego poziomu lub przy braku przeptywu mierzonego
wodomierzem przy pompie ptucznej;

* blokowa wtaczenie pomp Il stopnia i pompy ptucznejgé uktad elektryczny ktéregokolwiek z tych
urzadzen wykazuje awaki;

e sterowa praa przepustnic z najglem pneumatycznym przy filtrach;

+ umaziwia¢ odczyt aktualnych parametréw podczas pracy stacjicisnienie powietrza do aeraciji,
wydajnai¢ i cisnienie wody surowej, ptucznej i uzdatnionej, poziamady w zbiornikach retencyjnych i
w odstojniku poptuczyn;

e umazliwia¢ reczne sterowanie poszczegolinymiagzeniami;

* opcjonalnie umgiwia¢ catodobowy monitoring stacji uzdatniania wody

- Uklad pompowy - zestaw hydroforowy, powinien ¢byykonany w standardzie zapewnai@m
nowoczesn& i wysoka jakas¢ wykonania. Kolektory i orurowanie powinny dywykonane ze stali
nierdzewnej, a w celu minimalizacji strat hydramfigch, przyacza pomp powinny kywykonane metaogd
ksztattowania szyjek. Nie dopuszcza gastosowania orurowania i ramy wsporczej wykonarge stali
czarnej lub ocynkowane;.

- Instalacg podchlorynu sodu wykoianalezy z rur PE odpornych na dziatanie tego roztworu.

— W celu minimalizacji czasu reakcji serwisu w pragigu awarii jak i zapewnienia odpowiedniej obstugi
gwarancyjnej i pogwarancyjnej, producent zestawéechmologicznych powinien udokumentawa
posiadanie autoryzowanej sieci serwisowej. Reasejisu nie powinna ldydtuzsza nk 8h.

5.4. Wykonanie instalacji sanitarnych w budynku staji
5.4.1. Instalacja wodocigowa

Projektuje s} instalacg wodochgowa z rur PE1I16 i PHI20 (zaizolowanych otulinami z pianki
poliuretanowej), zasilaga umywalke i miske uskpowa w pomieszczeniu wc. Instalacjpodhczy¢ do
projektowanego ruroggu wody uzdatnionej na wigiu do zbiornika retencyjnego. Na hali technolog&jz
zamontowd zawor ze ziczka do wgza. Ciepta woda przygotowywanadzie w przeptywowym podgrzewaczu
wody o mocy 4,5 kW, zainstalowanym przy umywalce.

5.4.2. Instalacja kanalizacji sanitarnej

W budynku naley przewidzi€ instalacg kanalizacji sanitarnej odprowadaed scieki sanitarne z
umywalni i wc do projektowanego zbiornika bezodpmyvego z kegow bet. DN 1200. Instalagjwykona
naley z rur i ksztattek z PVC g50 mm i 110 mm. Wpustdipgowy w umywalni 15x15 cm ze stali
nierdzewnej. Przybory sanitarne — umywalka w pomtiesniu umywalni i miska ugtowa w pom. wc.

5.4.3. Instalacja kanalizacji technologicznej

Projektuje si instalacg kanalizacji technologicznej (wod poptucznych) z riksztattek z PVC @160
mm. Rurocagi prowadzone od skray kontrolno-pomiarowych odprowadzabeda wody poptuczne do
projektowanego odstojnika poptuczyn. Instalacjarodadzata bdzie réwnie ewentualne wody z posadzki hali
oraz z kanatu technologicznego poprzez wpusty mmite 15x15 cm ze stali nierdzewnej. Wpusty podtagow
w kanatach musgby¢ dodatkowo wyposane w klapy zwrotne.

5.4.4. Wentylacja

W budynku naley przewidzi€ instalacg wentylacyjr grawitacyj. Wywiew na hali technologicznej
poprzez dwa wywietrzaki dachowe DN 200. (dodatkgeden wywietrzak DN 200 dla przestrzeni ponad
sufitem). W pomieszczeniu wc wywiew poprzez keatlentylacyjra 14x14 cm. Nawiew na hali technologicznej
poprzez dwa nawietrzaki podokienne o wym. 289 x hd®, w pozostatych pomieszczeniach przez infiltracj

5.4.5. Instalacja podchlorynu sodu
Projektuje si instalacg podchlorynu sodu z rur PEI16 z dozownika podchlorynu sodu do
projektowanego ruroggu wody uzdatnionej na wWigiu do zbiornika retencyjnego.

5.4.6. Ogrzewanie
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Ogrzewanie budynku odbywasie grzejnikami akumulacyjnymi o0 mocy grzejnej 1,7 kWkazdy, w
ilosci 3 szt. Grzejniki powinny kiyprzystosowane do pracy w pomieszczeniach wilgdtiymowinny posiada
zintegrowany regulator temperatury.

5.5. Odstojnik poptuczyn

Wykop pod odstojnik wykortajako wykop oscianach pionowych zabezpieczonych obugdwpu
,BOX". Pod odstojnikiem wykona zag;szczom podsypl z pospoiki - uziarnienie 0-31,5 mm. Rownitaka
samy pospotk obsypé boki odstojnika do potowy jego wysoi@.
Dodatkowo w odstojniku zamontowaalezy:
— rurocihg do odpompowania osadu wod poptucznych - ragpeie stali nierdzewnej DN 100, zakzony

kr6¢cem umaliwiajacym podhczenie wza ssawnego wozu asenizacyjnego,

- kominek wentylacyjny PVC @110 mm.

5.6. Zbiorniki retencyjne

Zbiornik retencyjny takiej pojemsoi dostarczany jest przez producenta w elemenetwzgkdu na
dwe gabaryty zbiorniki przewone a od producenta na miejsce eksploatacji specjalistym transportem do
przemieszczania tadunkéw ponadgabarytowych.

Izolacja termiczna i ptaszcz zegtrzny montowane aszawsze na miejscu eksploatacji, po ustawieniu
zbiornika na fundamencie. Zbiornik musi posiadaszystkie elementy przedstawione w dokumentacii
projektowej, oraz takiérednice krécow jakie zostaly przedstawione w dokumentaciji.

Zbiornik posadowi na zelbetowej ptycie fundamentowej o gréico 1,2 m i §rednicy D=4,7 m.
Fundament wykonany z betonu B-20, zbrojonyagdtotem siatk z pretéw O 16 A-1ll w oczkach 15x15 cm.
Otulenie zbrojenia min. 5 cm. Fundament posadmai gebokasci min. 1 m od poziomu otaczaego terenu, na
warstwie 10 cm chudego betonu. Izolacja pionowaldumentu — 2 warstwy ABIZOLU R. Izolacja pozioma —
wg. wykonawcy zbiornika. Przed wykonaniem fundardentdokona odbioru gruntu przez uprawnionego
kierownika budowy, z potwierdzeniem wpisem do dmika budowy.

5.7. Roboty ziemne

Roboty ziemne powinny Byprowadzone z zgodnie z przepisami i okmnjacymi normami. Przed
przyshpieniem do rozkiadania wykopu naje doktadnie rozpozra cah trag wzdhwzz wytyczonej osi,
przygotowa punkty wysokéciowe, a kotki wyznaczage & kanatu, zabezpieczyswiadkami umieszczonymi
poza gabarytem wykopu i odktadem urobku.

Szeroké¢ dna wykopu powinna ldydostosowana dérednicy przewodu i technologii stosowanej przy
robotach pod wykopy. Nadmiar gruntu z wykopu poamby¢ wywieziony przez wykonawgc

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasikomywanego wykopu, krzyjace s lub
biegrace rownolegle z wykopem nale zabezpieczy przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone
sposoOb zapewniggy ich eksploatagj Dno wykopu powinno ki rowne i wykonane ze spadkiem, przy
czym dno wykopu wykonawca wykona na poziomie:szym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Odspajanie gruntu w wykopie najewykonywa recznie. Odktad urobku powinien &ylokonany tylko
po jednej stronie wykopu, w odlegli co najmniej 0,6 m od krawzi wykopu.

Zasyp rurocigu powinien odbywasie w trzech etapach:

Etap | — wykonanie warstwy ochronnej rury z gggeniem odcinkéw na szach

Etap Il — po probie szczelbd zlacz rur wykonanie warstwy ochronnej w miejscachappi

Etap Il — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwanjednoczesnym zagzczeniem i ewentuajrozbiorke
odeskowa i rozpdr $cian wykopu. Obsypk prowadzt warstwowo do uzyskania zgggczonej warstwy o
grubasci minimum 0,3 m nad rar Zag;szczenie — podbicie gruntu w tzw pachach przewadezy wykona
przy pomocy podbijakéw drewnianych.

Zalecenia:
- zaleca si stosowanie spetu ktdéry mae jednoczénie zagszczé po obu stronach przewodu,
- ubijanie mechaniczne na calej szermkomoze by przeprowadzane spitem przy 30-to cm
warstwie piasku ponad wierzch rury,
- niedopuszczalne jest zrzucanie mas ziemi z saotiachezpérednio na rury.

5.8. Przygotowanie podiaa

Rodzaj podiaa jest zaleny od rodzaju gruntu w wykopie. W gruntach suchymhszczystych,
zZwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych o tmymataici powyzej 0,05 MPa podizem jest grunt
naturalny przy nienaruszonym dnie wykopu, spedgiajvymagania normy PN-85/B-10726.
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W gruntach spoistych lub skalistych nglavykona podtaze wzmocnione z warstw pospoiki lakviru
z domieszi piasku grubéci od 15 do 20 cm, zgodnie z PN-53/B-06584.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcieétd podicze naley wykona z warstwyzwiru
lub piasku grubgci od 15 do 20 cnatznie z utgonymi siczkami odwadniajcymi.

W gruntach kurzawkowych oraz w gruntach torfiabtypodiaze naley wykona& zgodnie z
indywidualra dokumentagj projektova zaakceptowan przez lmyniera. Wykonawca dokona zggczenia
wykonywanego podia do k nie mniej nk 0,95.

5.9. Rurociagi zewrgtrzne
5.9.1. Warunki ogélne

Najmniejsze spadki przewoddéw powinny zapeéwmazliwos¢ spuszczenia wody z ruragdw hie
mniej jednak ni 0,1%.

Glebokas¢ utozenia przewodéw przy nie stosowaniu izolacji cieplh&grodkéw zabezpieczagych
podiaze i przewdd przed przemarzaniem powinng kaka, aby jego przykrycie (hn) mierzone od wietzch
przewodu do powierzchni projektowanego terenu ikgksze nk glebokas¢ przemarzania gruntéw hz, wg PN-
81/B-03020 o 0,4 m dla rurdwednicy pontej 1000 mm.
| tak przykrycie to powinno odpowiednio wynoési
- wstrefieohz=14m,hn=18mi1,6m.

Diawice zasuw powinny ldyzabezpieczone izolacgieplm w przypadku, gdy wierzch dtawicy znajduje
sig powyzej dolnej granicy przemarzania w danej strefie. Tgdnie nie ma madiwosci zagkbienia przewodu
ponizej strefy zamarzania nalgwykon& izolacje z keramzytuo przekroju 0,2 x 1,0 m.

Odlegiaé¢ osi przewodu w planie od wdzen podziemnych i naziemnych oraz &diany budowli
powinna by zgodna z dokumentagj

5.9.2. Wytyczne wykonania rurocagéw z PE-HD

Wytyczne dotycz rurochagéw zewrtrznych:

- rurocikgbéw doprowadzagych woa ze studni do budynku stacji,

- rurockgOw instalacji zbiornika,

- rurocikgu wody uzdatnionej,

Przewo6d powinien kiytak utazony na podtau naturalnym, aby opieratesnha nim wzdta catej dtugdci
co najmniej na 1/4 swego obwodu, symetrycznie dojejwosi. Poszczegélne odcinki rur powinnycéby
unieruchomione przez obsypanie piaskiendrpdku dtugdci rury i mocno podbite tak, aby rura nie zmienita
potozenia do czasu wykonania uszczelnienigzy.

Rury i ksztattki rurocigu z PE-HD nalgy taczy¢ poprzez zgrzewanie doczotowe, przy pomocy
zgrzewarki doczotowej. Za zgrzewanie waask rury i czsci rurochgéw z PE o wskaniku plyniecia 0,2-1,3
g/10min (MFI 5/190 wg ISO 4440). atzenie polega na nagrzaniunkdwek rur lub ksztaltek do wdeiwej
temperatury i doéhiecie, bez stosowania materiatu dodatkowego. Wykonysvaperacji zgrzewania czotowego
moze by prawidtowe tylko wéwczas gdy stosowany sprpozwala na kontrel temperatury i sity docisku.
taczy¢ mazna tylko czsci tej samej klasy énienia. Po wykonaniu g¢za naley ocent jego jakdécé. Ocena
jakosci polaczenia zgrzewanego e by dokonana za pomeairzadzer pomiarowych z doktadrégia 0,5 mm.
Przed przysypaniem dla poszczegélnych odcinkéwaaanej sieci wykonaproke szczelnéci i dezynfekcg.

Do wykonywania zmian kierunkéw przewodu nglestosowa tuki, kolana i tréjniki w przypadkach,
gdy kat nachylenia w stopniach przekracza dla przewodétwazyw sztucznych, wiellkkd@ dopuszczalnej
strzalki ugecia przewodu podanw warunkach technicznych wytwérni. W komorze zhika retencyjnego
nalezy zamontowa zasuwy zeliwne, klinowe, owalne, kotnierzowe padkone bezp&ednio do krécow
zbiornika.

Wykonawca jest zobowzany do uktadania rur z tworzyw sztucznych w teraperze od +5 do +3C.
Przy zblieniach z innym uzbrojeniem podziemnym stosbwalery rury ochronne z PE lub stalowe. Przy
zmianie kierunku rurogg6w lub w miejscach tréjnikéw stosodaalezy bloki oporowe.

Przy uktadaniu rur wzdtutras wykopdw naley stosowa sie do nastpujacych wskazowek:

-rury nalery uktada jak najblizej wykopu,

-pojedyncze rury powinny spoczywana rownej powierzchni i kyrownomiernie podparte dla zmniejszenia
ugiec,

-po wykonaniu wykopu, rury natg uktad& po przeciwnej stronie aiodkltadany grunt z wykopu,

-nalezy pozostawé miejsce na przemieszczanie koparki,

-rury nie mog by¢ naraone na dziatanie eikiego sprztu i ruchu kotowego, oraz musby¢ zabezpieczone
przed ewentualnymi podmuchami wiatru,
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-nalezy chront rury przed bezpwednim oddzialywaniem promieniowania stonecznegadrek mae
spowodowa, wyginanie s rury,
-wygiecie takie mae by zlikwidowane przez obr6cenie rury chtodnigjsstrorm do staca lub przez
umieszczenie rury w cieniu, ponadto pozostawieniew pakietach zmniejsza mavos$¢ wyginania st rur w
wyniku dziatania promieniowania stonecznego,
-rury nalery uktada kielichem skierowanym w gémprzewodu.

Przy montau rurocagéw powinny by spetnione warunki zapewnige prawidtowe wykonanie
pofaczen, szczelné¢ przewoddw i wtaciwa eksploatag sieci:
-monta przewoddow z tworzyw sztucznych najeprzeprowadzaprzy temperaturze otoczenia 0 +~ 30°C,
-najmniejsze spadki kanatébw powinny zapeWnidopuszczalne minimalne qukosci przeptywu
(samooczyszczania), tj. 0,6 +~ 0,8 m/s. Spadki¢enmdg by¢ jednak mniejsze 7i0,5 %,
-gtebokas¢ posadowienia powinna wynésiv zaleznosci od stref przemarzania gruntéw 1,0 + 1,3 m, ayprz
mniejszych zagbieniach nalgy odpowiednio ociepti kanat,
-nalezy dazy¢ do tego, aby zaghienie kanalu na kadwce sieci zapewnialo mldwos¢ ewentualnego
skanalizowania obiektoéw patonych przy tym kanale
-do budowy przewodu magby¢ uzywane tylko rury, ksztattki iaczniki nie wykazujce uszkodz@(np.
wgniecd, peknie¢ oraz rys na ich powierzchniach),
-ukfadanie przewodu nie by prowadzone po uprzednim przygotowaniu padi¢podiae profiluje sé w miar
uktadania odcinkéw rurogiju),
-przewdd po utgeniu powinienscisle przylegé do podiga na calej swej diugoi w co najmniej 1/4 swego
obwodu,
-jezeli wystpuje taka meliwosé¢, nalezy montowa przewdd na powierzchni terenu, a rpste opuszczago na
dno wykopu; metoda ta me by stosowana przy wykopachasko przestrzennych bez obudo$eyan, a przede
wszystkim bez poprzecznych poziomych i dotyczy Aerykirocagéw produkowanych w zwojach oraz rur PE w
odcinkach osrednicach poriej 280 mm; przewdd montowany jest na podktadachvidienych utaonych na
poboczu wykopu, 41z na pomécie drewnianym ustawionym nad wykopem; maksymatoga¢ montowanego
odcinka rurocigu jest zaléna od rozstawu gztéw, ale nie mee by wicksza nk 100;
przy opuszczanie przewodu PVC na dno wykopuzyatevrécic uwag na oznakowania granicy wcisku bosych
koncow rur w kielichy oraz na nie przekraczanie dopaainego ugicia przewodu,
-uktadanie pojedynczych rur stosuje sila srednic powyej 225 mm; rury rozmieszczaesna dnie wykopu i
kolejno wykonuje s ztacza, przy czym rura zakozona kielichem (do ktérego jest wciskany bosy &oni
nastpnej rury) powinna b§uprzednio ustabilizowana przez wykonanie obsypki,
-dopuszcza si zginanie na zimno rur wykorzyshaj ich elastyczn& i elastyczné¢ samych zcz pod
warunkiemze nie spowoduje to uggia w kielichu wekszego ni 2°,
-niedozwolone jest gcie rur na gagco (odchylona rura nie me by nawiercana).

Szczegobtowe zasady mosterur z PE-HD podaneysv katalogach producentdw rur.

5.9.3. Wytyczne wykonania rurocagoéw z PVC-U
Wytyczne dotycg rurochgow zewrtrznych:
- przykhcza kanalizacji sanitarnej,
- przyhkcza kanalizacji wod poptucznych.

Montaz rurocigu grawitacyjnego z rur PVC naleprzeprowadi w nastpujacy sposoéb:
rury i ksztaltki naley, przed opuszczeniem do wykopu lub przed manmtg sprawdzi pod ktem
wystepowania ewentualnych uszkodze

rur nie naley zrzuca do wykopu,
- nie mana montowa uszkodzonych rur, ksztattek oraz elementéw usnaetych,

aby zapewidi prawidtowe potaenie rury w wykopie nalsy ja co 30 do 40 cm przysypa

po wstpnym rozmieszczeniu rur w wykopie najeprzeprowadzi monta zgodnie z projektowanym
spadkiem pomidzy weztami od punktu o rginej nizszej do punktu o kzinej wyzszej,
- naley usur¢ dekle zabezpieczgje, zarowno z kielicha rury juutozonej, jak i z bosego Kea kolejnej
rury,
ustawt wspotosiowo dczone elementy,
- posmarowé bosy koniec i uszczellkérodkiem utatwisacym palizg,
wcisré bosy koniec do kielicha.
Ponadto:
- po nasmarowaniu koow bosych rur nie mma dopyci¢ do ich kontaktu z gruntem,
- nie mana doprowadZido zabrudzenia kielicha,
- bosy koniec rury wciskado osigniecia przez czoto kielicha granicy wcisku oznaczonejzewntrznej

powierzchni rury,
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- jezeli brak jest oznaczenia, bosy koniec wciskadsi kaica kielicha (do oporu), a naphie cofa o okoto 1
cm,

- montupc przewody naley upewnt sie, ze poszczegoélne odcinki rur wmne g w linii prostej i nie § od-
chylone w pionie ani w poziomie od projektowaneggrimku,

- weciskanie bosego kea rury PVC do kielicha me by wykonywane z zastosowaniem prostajvayni przy
uzyciu drazka stalowego i drewnianego klocka lub z dociskiedtpznym za pomog obejmy pieécieniowej
i wyciagarki z mechanizmem zapadkowym (dla rur ekskychsrednicach),

- decyzja nalgy do wykonawcy, jaka metodadizie stosowana do montarurociagu,

- niedozwolone jestaywanie hzki koparki do wciskania rury w kielich.
Przycinanie rur wykonywane jest po stronie boskegf@a. Cicia dokonuje si pita mechanicza lub reczm

przy zachowaniu nagtujacej kolejndgci robot:

- 0znaczy na powierzchni zewatrznej rury link ciecia oraz granig wcisku rury w kielich w odlegkei od
linii ciecia takiej jak dtugéc fabrycznie oznaczona na bosyméo,

- umiesci¢ rure w korytku drewnianym tak, aby liniaegiia rury znalazta sinaprzeciw szczeliny ciankach
korytka,

- przytrzymé rure w korytku i dokona ciecia,

- wykona fazowanie kacowki rury za pomog pilnika - zdzieraka,

- wygtadzi powierzchng ciecia i fazowania oraz wyokgli¢ krawedzie za pomagpilnika gtadzika,

- posmarowa koncéwke srodkiem palizgowym,

- koncéwka bosego ka rury jest gotowa do wswigia w kielich.

5.9.4. Proba szczelnimi i dezynfekcja

Dla sprawdzenia wytrzymadoi rur i szczelnéci zlacz rurocagu z PE nalgy przeprowadd prokg
cisnieniows. Prok; te naley wykona po utazeniu przewodu i wykonaniu warstwy ochronnej z pedin rur z
obu stron piaszczystym gruntem dla zabezpieczemziedpprzesurtiem przewodu. Wszystkieariza powinny
by¢ odkryte dla sprawdzenia ewentualnego przecieku.

Wymagania odnanie szczelnéci rurocagu ugte s w :

-PN - 81/B - 10725 ,Wodosagi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania w zakresie szczeino
przewodu”.

-BN — 82/9192 — 06 ,Wodoagi wiejskie. Szczeln&® przewoddw z PCV. Wymagania i badania przy
odbiorze”.

Rurochgi z PE przed ich oddaniem do eksploatacji podiedaktadnemu przeptukaniu czysivoda,
przy szybkdci przeptywu dostatecznej do wyptukania wszystkiahieczyszczemechanicznych.

Dezynfekcg przeprowadza siwoda chlorowan powsta z rozpuszczenia podchlorynu wapnia lub
sodu, zawierara co najmniej 50 mg Cl2/dm3 przy czasie kontaktu eszmcym 24 godziny. Dezynfekgj
przeprowadza sidawkupc roztworsrodka dezynfekuajcego przy powolnym napetnianiu przewodu.

Pozostaté¢ chloru w wodzie po tym okresie powinna wyrio$D mg Cl2/dm3. Po przeprowadzeniu dezynfekciji
sie¢ nalezy ponownie przeptukawody wodochgows jak poprzednio.

5.9.5. Zasypanie wykopdw i ich zagzczenie

Materiatem zasypu w ollvie strefy niebezpiecznej powiniendbgrunt nie skalisty, bez grud i kamieni,
mineralny, sypki, drobno-drednioziarnisty wg PN-74/B-02480.

Materiat zasypu w olgbie strefy niebezpiecznej powiniendyagszczony ubijakiemecznym po obu
stronach przewodu, zgodnie z PN-68/B-06050.

Pozostate warstwy gruntu dopuszczazgszczg& mechanicznie, o ile nie spowoduje to uszkodzenia
przewodu. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien byie mniejszy ni 0,97.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Za jaka¢ wykonywanych robdt oraz zastosowanych elementéwateriatbw odpowiedzialny jest
Wykonawca robét. W zakresie jego obemkow przed przegiem terenu budowy jest opracowanie i
przedstawienie do akceptacji Inwestora projektuanizacji robdt zawieragego: maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne oraz zamierzony sposob wah@ robét zgodnie z projektem i szfldudowlan.

6.1. Kontrola, pomiary i badania
6.1.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykérizadania majce na celu:
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- ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontrotizasie trwania budowy,
— okredlenie stanu technicznego ydzen przeznaczonych do ponownego wykorzystania.

6.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadztnyobét w zakresie i z
czestotliwoscia zaakceptowanprzez Iizyniera w oparciu o norgnBN-83/8836-02, PN-81/B-10725 i PN-91/B-
10728.

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

— zbadanie materiatow i elementéw obudowy patekn ich zgodnéci z cechami podanymi w dokumentaciji
technicznej i warunkami technicznymi podanymi pragiworee,

- badanie zachowania warunkéw bezpidshea pracy,

- badanie w zakresie zgodiwdz dokumentagjtechniczi i warunkami okréonymi w odpowiednich normach
przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytwornmiateriatébw, ewentualnie innymi umownymi
warunkami,

- badanie uteenia przewodu na podia,

— badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

- badanie zastosowanychiaty i ich uszczelnienie,

— badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieigzprzed przemieszczaniem,

— badanie zabezpieczenia przed kagdzjradami bhdzacymi,

— badanie wykonania obiektéw budowlanych na przewodabdocigowym (w tym: badanie podia,
sprawdzenie zbrojenia konstrukcji, izolacji woda=sdoej, zabezpieczenia przed koegzpprawdzenie
przeg¢ rurocagdw przezsciany, sprawdzenie mor#a przewodow i armatury, sprawdzenieedmych
posadowienia pokryw wlazéw oraz sprawdzenie stoplaizowych, otworédw montawych i uradzeh
wentylacyjnych),

- badanie szczeldoi catego przewodu,

— badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu papvadanie wskaikéw zagszczenia poszczegdélnych

jego warstw,

badania fizyko-chemiczne wody.

6.1.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinzgdnym jego punkcie przekroazydla przewodow
z tworzyw sztucznych + 5 cm, dla pozostalych przgéwe + 2cm i nie mog spowodowé na odcinku
przewodu przeciwnego spadku ani zmniejszenia jegreda,

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t polega na wyliczeniu i zestawieniu tyaknie wykonanych robét i wbudowanych
materiatéw. Obmiar robét wykonuje Wykonawca i wynilamieszcza w kstize obmiaréw. Obmiar obejmuje
roboty zawarte w kontrakcie oraz roboty dodatkoReboty g podane w jednostkach zgodnych z kosztorysem
ofertowym. Obmiar powinien ldywykonany w spos6b jednoznaczny i zrozumiaty; ddddt zanikajcych
przeprowadza sigo w czasie ich wykonywania, dla rob6t zakrywamye przed ich zakryciem. Obmiary
skomplikowanych powierzchni i kubatur powinnyéhyzupetnione szkicami w ksize obmiaréw lub datzone
w formie zahcznika.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodne z przedmiarem robat.

8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest sprawdzenie zgoétnowykonania robét z umowvoraz okrélenie ich wartdci
techniczne;.

8.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne czynimd
Zwiazane z rozbudoavstacji uzdatniania, a mianowicie:
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- roboty przygotowawcze,
- roboty demontzowe,
- roboty montaowe wykonania ruroggéw, zestawow technologicznych,
— roboty montaowe zbiornikéw retencyjnych i odstojnika poptuczyn,
— préby szczelnéri przewodow i dezynfekcja.
Odbioér robét zanikapych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego ppstrobot.

8.2. Odbiér koncowy

Odbiorowi kaxcowemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:

- sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznegonkowego (polegage na sprawdzeniu
protokotow bada przeprowadzonych przy odbiorach technicznyal$@awych),

— badanie szczeldoi catego przewodu (przeprowadzone przy catkowicieonczonym i zasypanym
przewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z puni@eh®.3 normy PN-81/B-10725),

- badanie jakéci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednimmmobowazujacych w zakresie bada
fizykochemicznych i bakteriologicznych wody).

Wyniki przeprowadzonych baflgodczas odbioru powinny byijcte w formie protokétu, szczegotowo
oméwione, wpisane do dziennika budowy i podpisameez nadzér techniczny oraz czionkéw komisji
przeprowadzagej badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbiorun&owego nalgy uzn& za dokladne, jeeli
wszystkie wymagania (badanie dokumentacji i sza&elrcatego przewodu) zostaty spetnione.

Jezeli ktéres z wymaga przy odbiorze technicznym koowym nie zostato spetnione, najeocené
jego wplyw na stopie sprawndci dziatania przewodu i w zaleosci od tego okréi¢ konieczne dalsze
postpowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena odebranej jednostki obmiarowej obejmuje:

— dostaw materiatow,

- wykonanie rob6t przygotowawczych,

— monta poszczegolnych zestawow technologicznych,

- wykonanie instalacji sanitarnych wegtrenych,

— wymiare pomp gebinowych i remont obudéw studni,

- ulozenie przewodow wraz z morm armatury i innego wyposenia,
— przeprowadzenie préby szczedop

— zasypanie wykopu wraz z jego zagczeniem,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- dezynfekeg i ptukanie przewodéw,

— monta zbiornikdw retencyjnych i odstojnika poptuczyn,
— pomiary i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.| PN-87/B-01060 Sie wodochgowa zewntrzna. Obiekty i elementy
wyposaenia. Terminologia.

2.| PN-82/M-01600 Armatura przemystowa. Terminologia.

3.|PN-80/74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgoogoélnegd
zastosowania.

4.| PN-74/H74200 Rury stalowe ze szwem gwintowane.

5. PN-82/B-01801 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotmie. Konstrukcje
betonowe izelbetowe. Podstawowe zasady projektowania.

6.| PN-86/B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotmie. Konstrukcje
betonowe izelbetowe. Ochrona materiato-strukturalna
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Wymagania.

~

.| PN-86/B-06712

Kruszywa mineralne do betonu.

.| BN-66/6774-01

Kruszywo naturalne do nawierzchni
kolejowych.Zwir i pospotka.

gdroych i

.| BN-84/6774-02

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamient@mane dqd
nawierzchni drogowych.

10.

PN-83/M-74024

Armatura przemystowa. Zasuwy klinowtnierzowe
zeliwne. Wymagania i badania.

11.

PN-92/M-74001

Armatura przemystowa. Ogdlne wymagaliiadania.

12.

PN-81/B-03020

Grunty budowlane. Posadowienia b@zgnie budowli
Obliczenia statyczne i projektowanie.

13.]1S0O 4440 Tworzywa sztuczne. Oznaczenie vska szybkdci
plyniecia tworzyw termoplastycznych.
14.| PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania zakresig

wykonywania i badania przy odbiorze.

15.

BN-83/8836-02

Przewody podziemne. Roboty ziemnemdagania i badani
przy odbiorze.

[<3)

16.

PN-81/B-10725

Wodoagi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badan
przy odbiorze.

ia

17.

PN-86/H-74374

Pakzenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogélne.

18.

PN-86/C-89280

Polietylen. Oznaczenie

19.

PN-81/C-89034

Tworzywa sztuczne. Oznaczanie cedhzymatcaciowych
przy statycznym rozeganiu.

20.

TWT-8/96

Ksztaltki segmentowe z polietylenu do gsgania wody.

21.

PN-81/B-10725

Wodoagi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania
zakresie szczelsoi.

w

22.

PN-EN 10088-1:1998

PN-EN 10088-1:1998 Stale odpamkoroz¢. Gatunki
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